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Сеть автомобильных дорог находящихся в 

оперативном управлении ФКУ Упрдор «Алтай»
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Ровность

Прочность

Коэффициент сцепления

Инженерное обустройство дороги4

1

2

3

Межремонтные циклы дороги

Потребительские свойства автомобильных дорог
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Межремонтные циклы дороги

Диагностика участка

Анализ и планирование  работ

Разработка проектных решений 

(проект)

Реализация (ремонт)

Содержание участка 

Ежегодная диагностика
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Поверхностная обработка

Новачип

Ремонт покрытия

Холодный ресайклинг4

1

2

3

Виды ремонта

Устройство слоев 

износа

Усиление дорожной 

одежды

Восстановление 

изношенных покрытий
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Алгоритм выбора вида ремонта

Ровность

Прочность

1

2

3

Коэффициент сцепления

4 Инженерное обустройство дороги

Поверхностная 

обработка

Тонкослойное 

покрытие 

Новачип

Ровность

Прочность

1

2

3

Коэффициент сцепления

4 Инженерное обустройство дороги
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Алгоритм выбора вида ремонта

Восстановление 

изношенных 

покрытий

1

2

3

4

Холодный 

ресайклинг

Ровность

Прочность

1

2

3

Коэффициент сцепления

4 Инженерное обустройство дороги

Ровность

Прочность

Коэффициент сцепления

Инженерное обустройство дороги
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Информация по видам ремонтов 

в ФКУ Упрдор «Алтай»

175 км

30 км

6 км

49 км

107 км

40 км

13 км

50 км

107 км

48 км

38 км

58 км
Восстановление 

изношенных покрытий

Холодный ресайклинг

Новачип

Поверхностная 

обработка

2013 г 2014 г 2015 г
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Объекты 2013 года



www.themegallery.com

Объекты 2014 года
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Объекты 2015 года
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Наземное лазерное сканирование 

При выполнении съемки важное место отводилось выбору точек, с

которых выполнялось сканирование. Данный метод имеет

существенное ограничение чем дальше расположена точка от

сканера, тем выше погрешность определения её координат.

Облако точек на 226 км дороге Р-256 «Чуйский тракт»

Зоны покрытия сканера

Село Б. Ключи
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Мобильное лазерное сканирование 

Цифровая модель участка дороги Р-256 «Чуйский тракт» 

Подъезд к г. Барнаул 4 км

С 2013 года применяется метод мобильного

лазерного сканирования при проектно-

изыскательских работах. Данный метод позволяет

создавать цифровую модель всего окружающего

пространства, представляя его как массив точек с

пространственными координатами.

Алгоритм работы сканера

Участок работ 10..15 км

50% длины участка
25% длины 

участка
25% длины 

участка

Базовая 
станция

Базовая 
станция
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2011 г

Применение лазерного сканирования на 

объектах ФКУ Упрдор «Алтай»

22 км

2012 г 2013 г 2014 г

0 км
29 км

120 км
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Обработка цифровых моделей в специализированном 

программном комплексе IndorCad/Road 9.0
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1

2

3

Необходимо обеспечить автоматический обмен данными 

между действующими системами АСУ/КИСУ и ГИС

Требуется дальнейшее развитие и внедрение 

геоинформационных систем 

Внедрение 3D технологий при реализации проектов
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Спасибо за внимание!!!


